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PROBLEMA





CARATTERISTICHE

    100%                    

       Personalizzabile

ERGONOMIA

Praticità di utilizzo

PESO       

Contenuto

VERSIONI

Attuata e non-attuata

G.R.A.P.
Attualmente il dispositivo è in fase di prototipo pre-industriale 

ed è iniziata la fase di brevettazione



F U N Z I O N A L I T A’

 Due sistemi proprietari:
“Touch System” in grado di interpretare gli impulsi muscolari e, attraverso         
  sensori mio-elettrici, trasformarli in segnali per impartire comandi di apertura   
  e chiusura delle dita della mano
“Smart System” un algoritmo in grado di riconoscere le caratteristiche                
  termiche dell'oggetto prima del contatto, generando utili feedback.



M E R C A T O

44.000 
CASI IN  
EUROPA

9.000
in Italia

MARKET SIZE TARGET MISSION

 Soggetti      
    14-75      

anni

2,5%    
2019

 5%  10%
 2020 2021

570.000
nel mondo

95.000
in Europa



C O M P E T I T O R S

Prensilia 

Procosil

   GRAP

 P E S O         C U S T O M I Z Z A Z I O N E     F U N Z I O N I

Punti di forza del dispositivo GRAP:

 - E' personalizzabile e possiede una struttura ergonomica ben integrata all'arto superiore.

 - E' capace di controllare tutte le dita della mano.

 - E' realizzato con materiali eco-sostenibili sinonimo di leggerezza e bassi costi di produzione.



T I M E L I N E

 





T E A M

Mario D’innella 
Libero professionista,appassionato 
di tecnologia e digital 
manufacturing, si occupa delle 
relazioni  tra le diverse anime 
operative e di gestione fornitori.
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“Una mano verso il futuro”
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